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Prinzip: Ermittlung von G(jω) (Ortskurve)  bzw. g(t) durch Messung am 

System. 

Ergebnis: G(jω) bzw. g(t) liegt punktweise (nicht analytisch) vor.

Frequenzermittlung durch

a) punktweise Auswertung bei Anregung des Systems durch ein sinusförmiges 

Testsignal und abwarten bis Prozess/System eingeschwungen ist.  mühsam

b) orthogonale Korrelation

c) Fourieranalyse bei nichtperiodischen Testsignalen
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6 Identifikation mit nichtparametrischen Modellen

6.1 Frequenzganganalyse
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6.1 Frequenzganganalyse

6.1.1 Orthogonale Korrelation

Vorgehen: Messtechnische Ermittlung von G(jω)
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6.1 Frequenzganganalyse

6.1.1 Orthogonale Korrelation
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FFT: Fast Fourier Transformation, schnelle Berechnungsvorschrift der DFT (Diskrete 

Fourier-Transformation)

manchmal werden weiterreichende Analyseverfahren angewendet, die neben einer 

Frequenzauflösung auch noch eine Zeitauflösung erzeugen (Frequenzgehalt zu 

bestimmten Zeitpunkt/Fenster).

SFFT (Short Fast Fourier Transform)

oder Wavelet-Trafo

6.1 Frequenzganganalyse

6.1.2 FFT oder andere signalbasierte Analyse-

verfahren
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6.2 Korrelationsanalyse

6.2.1 Zeitbereich











6.2 Korrelationsanalyse

6.2.2 Frequenzbereich


























